



































































































































NÖDELİ K
Tek g"r"şl" Nöron

Ağırlık we"ght
Eş"k b!as

Tranfarlakt"rasyon fark

Tekg"r"şl"nmodel"

Paytlftsayfab
Nöron akışı a _ftp.wtb

Ö w 3 p 2 b 1.5

a f 3.2tl 1.57

f 14.57
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ÇOKLU GİRİŞLİ NÖRON
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S adet nöron b!r katman 5L

Katman sayısı 2 veya 3 "le sınırlıdır

f Der!n öğrenmede durum farklıdır
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3 katmanlı ağ yapısı



Şu ana kadar şu üç yapıyı gördük 7L
1 ADALINE 1 g"r"ş 1 a kıs

2 Cok ç"n"l" tek çıkışlı
3 Çok katmalı yapı MLP

Y"nelemel" Ağ Yapısı

Recurrent Network
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Entr" ultült 8L
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PERSEPTRON ÖĞRENME 9L

KURALI
1 Danışmalı superv"sed

2 Danışmansız unsuperv"sed

3 Destekl" re"nforcement

anışmalı öğrenme

pıtı Şpzıtaş Şpataş

g"r çıkış



PerceptronLAlgılaya Ağı 10L
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karar sınırı

Her zaman W karar sınırı
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p"y" g"r"ş olarak verd"m
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Perceptronöğrenme Algor"tması
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Öğrenme kuralını oluşturmasan

başlayalım
Ad"l Başlangıç ağırlıklarının

seç"m"

WT 1 0.8

PI " ağa verd"n

G hardl"m 1 0.83

a hardl"nle O 6 O

0

O



Egzrt 1vea.no
wyen" weskp

wyen"
g

a hardl"n lüpı
hadl"m 2 1.23 II
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Perseptran ağrı kralı

Genelleşt"r"lm"şperseptöğrenmekuralı
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ÖDEV 1
PIL 40

Pa tel

Percept"on öğrenme kuralını kullanarak

sınıflandırmayı gerçekleşt"r"r"z

W 0.5 1 0.53

b 0.5

1 El "le 7 "terasyonu hesaplayınız Gop

2 Program "le gerçekleşt"rme 7Op


